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SENZORY

* Pro sledovani cary:
- OLSAO1A (opticky radkovy snimac)
- Reflexni senzory

* Pro detekci prekazek:

- SHARP GP2Y0A21YK (IR dalkomér)
- Naraznik



OLSAO1A

* Modul s optickym radkovym senzorem

* Technické parametry:
- Napajeni: 3,0-55V
- RozliSeni: 300 DPI
- Vystup: Digitalni
- Frekvence: Az 10 MHz
- Rozmeéry: 50 x 15 mm
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OLSAO1A

* Vyhody:
- Pocet detekovanych pixel(l
- Rychlost

- Pomeérné maly vliv okolniho svétla
* Nevyhody:
- Nutnost nasviceni detekovaného prostoru

- Potreba objektivu
— Slozitost komunikace



REFLEXNI SENZORY
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REFLEXNI SENZORY

* Vyhody:
- Jednoduchost
- Cena
* Nevyhody:
- Detekce pouze jednoho bodu
- Velky vliv vzdalenosti a uhlu na detekci



SHARP GP2Y0A21YK
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SHARP GP2Y0A21YK

* Vyhody:
- Maly vliv okolniho svetla na detekcli
- Cena a jednoduchost
* Nevyhody:
- Velky vliv povrchu prekazky na detekci
- Pomerneé pomala detekce



NAVRZENE MODULY

HBRDGL29801A

- Modul dvojitého H - mUstku
LEDSENBARO1A

- Modul pro nasviceni drahy
LINREGO1A

— Modul s linearnim stabilizatorem
LION2CELLO1A

- Modul pro nabijeni, ochranu a méreni kapacity Li-lon baterii
OLSAO01A

— Modul s optickym radkovym snimacem



HBRDGL29801A

 Dvojity H-mUstek s integrovanym obvodem L298

* Technické parametry:

- Napajeni logiky: 4.5az7V
- Napajeni motoru: Maximalné 50 V
- Zatizitelnost (trvale): 2X2A

- Zatizitelnost (SpiCkove). 3 A
- Rozmery: 60 x 60 x 15 mm



HBRDGL29801A
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LEDSENBARO1A

« Modul s deseti LED diodami

* Technicke parametry:
- Napajeni: 5V
- Rozmery: 105 x 10 x 10 mm
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LINREGO1A

. Mdul jednoduchého stabilizovaného zdroje

 Technicke parametry:
- Vstupni napéti: Maximalne 33V
- Vystupni napéti: 5V
- Vystupni proud: Maximalné 1 A
- Rozmery: 105 x 10 x 15
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LION2CELLO1A

* Napajeci modul se dvéma Li-lon Clanky

* Technicke parametry:

- Vstupni napeti:
- Vstupni proud:
- Vystupni napeti:
- Vystupni proud:
- Rozmery:

8,4az16V
Maximalne 2,2 A
7,4V
Maximalné 5 A
81,3 x 60 x 30



LION2CELLO1A
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RIDICI PROGRAM

* Napsan v jazyce C v prostiedi PCW PIC C
Compiler firmy CCS

o Zajist'uje:
- Nastaveni
- Dva rezimy

e Sledovani Cary
* Diagnostika



PROCESNI| DIAGRAM
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NASTAVENI

 Povoleni internich AD prevodniku

» Definice analogovych vstupl

» Nastaveni Casovacl a CCP jednotky
« Zakaz internich komparatort a SPI

* Reset a nastaveni OLSAO1A

* \Vypnuti motoru

« Zhasnuti indikacnich LED diod

o Zprava o provedeni



DIAGNOSTIKA

* \/ypis ze vSech senzoru

» Moznost dalSich podrezim(

— Test motoru
- Kompletni vypis z OLSAO1A



SLEDOVANI CARY

» Cteni sezor(

* VV\yhodnoceni polohy cary z OLSAO1A
* Vypocet PID regulatoru

« Nastaveni motoru



PODEKOVANI

Dékuji za pozornost
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