HBRDGL29801A

MLAB

Dvojity H- mustek s integrovanym obvodem L298

Modul slouZzi jako vykonovy budi

Lukas Cizek

Oba motory Ize Fidit nezavisle na sob é.

¢ pro dva komutatorové motory.
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1. Technické parametry

Parametr

Hodnota

Poznamka

Napajeni logiky

Maximalné 7 V

Napajeni motor

Maximalné 50 V

Zatizitelnost

Trvale maximalné 2x 2 A

Spickové az 3 A

Rozmeéry

60 x 60 x 15

VySka nad zakladnou
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2. Popis konstrukce
2.1 Uvodem

Modul je uréeny jako levny a jednoduchy vystup pro ovladani motora a poptf. i jinych
vykonovych periferii, které neni mozné pfipojit pfimo na vstup mikroprocesoru.

Zakladem modulu je integrovany obvod L298, ktery v sobé obsahuje dva upiné
mosty, coZ nam umozriuje napf. na sobé nezavisle fidit dva motory. Obvod L298 je
kompatibilni s TTL. Ovladani motoru je dano pravdivostni tabulkou (viz nize).

Vstupy Funkce
INA=H INg =L Vpred
Ven=H INA =L INg = H Vzad
INA = INg Brzdéni
Ven =1L INA=Z INg =Z H-mustek odpojen

Pravdivostni tabulka pro ovladani jednoho plného mostu

2.2 Zapojeni modulu

Modul méa oba napajeci vstupy oSetfeny proti ruSeni vyhlazovacimi elektrolytickymi
kondenzatory a blokovacimi keramickymi kondenzéatory. Jako ochrana proti
prepdlovani je u obou napajecich vstupt zapojena dioda proti zemi.

Vstupy ENABLE jsou trvale pfipojeny pfes odpor k napajeni logické ¢asti mastku. To
zjednodusuje praci s mustkem, nebot neni potfeba v pfipadé, Ze nebudeme chtit tuto
funkci u mastku pouzivat, pfivadét na vstupy ENABLE napéti.

Jako dalSi ochrana mustku slouzi osm rychlych diod UF4007, které jsou pfipojeny
paralelné k vystupu. Tyto diody se oznacuji jako rekuperaéni a slouzi k tomu, aby
ochranily vykonoveé tranzistory ve vnitini struktufe obvodu L298 pfed prepétim, které
vznik& pfi rychlém spinani indukéni zatéze (napf. komutatorového motoru).
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Na modulu jsou pomoci hiebinkd vyvedeny vystupy SEN_A a SEN_B. Jedna se o
spodni konce obou H-mustkd. Tato konstrukce ndm umoznuje dalSi ochranu H-
mustku proti zkratu. Mezi vystup SEN a zem Ize pfipojit napf. pojistku (tavnou nebo
vratnou polovodi¢ovou) nebo méfici odpor a tim méfit proud tekouci H-mlstkem a v
pripadé prekro¢eni rozumné hodnoty proudu H-mUstek odpoijit.

Obvod doporuéuji opatfit chladi¢em. Jeho plocha by méla byt nejméné 10 cm?. Ke
chlazeni |ze pouZzit i kostru zafizeni, protoze chladici kfidélko integrovaného obvodu
je pfipojena k potencialu GND. Pracovni teplota obvodu nesmi pfesahnout 70°C.
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2.3 Vnit¥ni zapojeni obvodu L298

Obvod L298 obsahuje osm spinacich vykonovych bipolarnich tranzistort v jednom
mastku, kdy jsou vZdy Ctyfi pouZity pro spinani jednoho mastku.
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Blokové schéma integrovaného obvodu

2.4 Mechanicka konstrukce

Jedna se o standardni modul stavebnice MLAB se &tyfmi upeviovacimi Sroubky v
rozich ploSného spoje. Na ploSném spoji je dostatek mista k pfipevnéni chladiCe.

Nelze do ploSného spoje provrtat diru a obvod pfipevnit k ploSnému spoji, doslo by
ke zni¢eni ploSného spoje a vlivem zkratu i ke zni¢eni modulu!
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3. Osazeni a oziveni
3.1 Osazovaci planek

Modul je postaven na jednostranném plosném spoiji, kdy jsou soucastky umistény na
vrchni strané a spoje na spodni.
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3.2 Osazeni

ClacC2 100 nF

C3acC4 470 uF

R1 aR2 1k

D1 -D8 UF4007
D10 a D11 1N4007

CON1 - CON4 svorkovnice WAGO 256

SV1-SV6 standardni hfebinky
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3.2 Oziveni

Na modulu neni potfeba nic ozivovat. Doporucuji pfipojit na napajeci zdroj s
omezenim proudu a postupné zvySovat napajeci napéti. Poté staci pripojit maly
motorek a vyzkouset funkénost podle pravdivostni tabulky.




