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Fokuser pro dalekohledy fizeny pres USB(RS232)

Jan Chroust, Jakub Kakona

Konstrukce je urCena pro automatické ostreni dalekohledu.
Elektronickeé rizeni krokoveho motoru vyuziva mikrokrokovani, které
eliminuje vibrace generované motorem. Konstrukce obsahuje
senzor, ktery umoznuje davat zpetnou vazbu o pohybu fizené
hridele, ktera ostii dalekohled. Konstrukce pocita s koncovymi

spinaci.

1. Technické parametry

Parametr Hodnota Poznamka
Napdjeni 8V-45V

Rozhrani USB, RS232 Po dohodé
Rozméry Dle zvolené koncepce
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2. Popis konstrukce

2.1.1. Uvod

Zatizeni TEFOOI1A tesi pouze elektronickou ¢ast fokuseru. Veskerou mechaniku je potieba si
vytvofit. K elektronice je mozné ptipojit krokovy motor v rozsahu napdjeciho napéti 8 V—45 V.
Mechanické konstrukce musi obsahovat dva koncové spinace, které budou zapojeny paralelné (po
stisku koncového spinace musi byt kontakt ve stavu sepnutém). Konstrukce musi pocitat s uchytem
pro magnet o priméru 6 mm a vysce 5 mm v ose pohyblivé hiidele. Proti magnetu je potieba zajistit
uchyt modulu RPSO1A.

V ptipadé zajmu o dodani TEFOO1A nas prosim kontaktujte, protoze konstrukce mtize byt
ptizplisobena pozadavki. Je mozné dodani vice senzorl, ovladacii korkovych motord, nebo zménit
komunikaéni rozhrani.

2.1.2. Potiebné moduly

Pro variantu Fizenou USB: HBSTEPO1B (s C pro 50V, jumper na ADCIN a VREG-VDD),
12CSPIO1A, USBI2CO1A (jumper na volbu 3V3 pro napajeni I12C hiebinku a mezi VIO-3,3V),
UNIPOWERO2A, RPS01A (3V3 verze), TEFO01A BOXO01A, TEFO01A BOX02A_I2C

Pro variantu Fizenou RS232: HBSTEPO1B (s C pro 50V, jumper na ADCIN a VREG-VDD),
I2CSPI01A, UNIPOWERO2A, RPS01A (3V3 verze), 12C232VV01A, RS232SINGLEO1A,
TEFOO1A_BOXO01A, TEFO01A_BOX02A_RS232

2.1.3. Propojeni modulll verze s USB

Zapojeni konektoru MIC338

PIN — barva délka — vyznam vodice
PIN1- 15cm + 3V3

PIN 2 — zelena 15 cm — 3V3

PIN 3 — €erna 15 cm 12C SDA

PIN 4 — hnéda 15 cm 12C SCL

PIN 5 — modra 15 cm - POWER MOTOR
PIN 8 — ¢ervena 15cm + POWER MOTOR
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Propojeni mezi moduly HBSTEP01B a I2CSPI01A v TEFO01A_BOX01A
I2CSPI01A - HBSTEPO1B

#SS0 - #CS

CLK-CK

MISO - SDO

MOSI - SDI

Na I2CSPIO1A vyvést vodi¢em napajeni POWER IN na I12C hiebinek. Kvili pull-up a napéjeni

Propojeni mezi konektorem MIC338 a I2CSPI01A v TEFOO1A BOX01A
MIC338 — I2CSPIO1A

PIN 1 ( 15 cm + 3V3) — POWER IN (prostiedni pin)

PIN 2 (zelena 15 cm GND) — POWER IN (krajni pin)

PIN 3 (¢erna 15 cm 12C SDA) - SDA

PIN 4 (hnéda 15 cm 12C SCL) - SCL

Propojeni mezi konektorem MIC338 a HBSTEP01B v TEFOO01A BOXO01A
MIC338 - HBSTEPO1B

PIN 5 (modr4 15 cm) - POWER MOTOR (modré WAGO)

PIN 8 (¢ervena 15cm) + POWER MOTOR (¢ervené WAGO)

Propojeni mezi RPS01A a I2CSPI01A
RPSO1A — 12CSPI01A

SDA - SDA

SCL -SCL

GND — GND - htebinek pro 12C

V12C — 3V3 — hiebinek pro 12C

Propojeni mezi HBSTEPO01B a koncovym spinacem

Koncové spinace spojit paralelné. Pii dojezdu na koncovi spina¢ musi byt kontakt v sepnutém
stavu.
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Propojeni mezi konektorem MIC338 a USBI2C01A v TEFO01A_BOX02A_12C

MIC338 — USBI2C01A

PIN 1 ( 15 cm + 3V3) + 3V3 z I2C hiebinku
PIN 2 (zelena 15 cm GND) GND z 12C hiebinku
PIN 3 (¢erna 15 cm 12C SDA) - SDA

PIN 4 (hnéda 15 cm 12C SCL) — SCL

Propojeni mezi konektorem MIC338 a UNIPOWERO02A
v TEFOO1A BOX02A 12C

MIC338 — UNIPOWERO02A
PIN 5 (modra 15 cm) - POWER OUT (modré WAGO)
PIN 8 (¢ervena 15cm) + POWER OUT (¢ervené WAGO)
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3. Fotografie

Vnitini zapojeni v TEFO01A_BOXO01A:

TEFOO01A /2015-12-21 / jacho/ http://www.mlab.cz 5/6



TEFOO1A ML AR

Ukazka vzhledu mechanické konstrukce:
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