HBRDGL29801A ML A

Dvojity H-muUstek s integrovanym obvodem L298

Lukas Cizek

Modul slouzi jako vykonovy budi¢ pro dva komutatorové motory,
které Ize ridit nezavisle na sobé.
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1. Technické parametry

Parametr Hodnota Poznamka
Nap4jeni logiky Maximaln¢ 7V

Napdjeni motor Maximaln¢ 50V

Zatizitelnost Trvale az2 x 2A | Spickové az 3 A
Rozméry 60x60x15mm Bez chladice
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2. Popis konstrukce

2.1. Uvodem

Modul je uréeny jako levny a jednoduchy vystup pro ovladani motoril a popf. i jinych vykonovych
periferii, které neni mozné pfipojit piimo na vstup mikroprocesoru.

Zakladem modulu je integrovany obvod L298, ktery v sobé obsahuje dva uplné mosty, coz ndm
umoznuje napt. na sob¢ nezavisle fidit dva motory. Obvod L298 je kompatibilni s TTL. Ovladani
motort je dano pravdivostni tabulkou (viz niZe).

Vstupy Funkce
INA=H INg=L Vpied
Ven=H INA=L INs = H Vzad
INs =INg Brzdéni
Ven=L INA=Z INg=Z H-mustek odpojen

Pravdivostni tabulka pro oviddani jednoho plného mostu

2.2. Zapojeni modulu

Na modulu jsou pomoci hiebinkll vyvedeny vystupy SEN A a SEN B. Jedna se o spodni konce
obou H-miistkl. Tato konstrukce ndm umoziuje dalsi ochranu H-mustku proti zkratu. Mezi vystup
SEN a zem lze piipojit napt. pojistku (tavnou nebo vratnou polovodi¢ovou) nebo méfici odpor a tim
méfit proud tekouci H-mustkem a v ptipad¢ prekroceni rozumné hodnoty proudu H-mistek odpojit.

Jak je patrné z pravdivostni tabulky, smér otaceni se méni pomoci pfepolovani napéti na vstupech.
Pro zménu rychlosti 1ze vyuzit PWM - pulzni Sitkovou modulaci. Signal PWM je vyhodné pfipojit
na vstup EN_A nebo EN_B, ale lze proto také pouzit jeden ze vstupli pro smér otaceni (IN1 az
IN4).

Obvod L.298 doporucuji opatiit chladi¢em. Jeho plocha by méla byt nejméné 10 cm2. Ke chlazeni
1ze pouzit i kostru zatizeni, protoze chladici kiidélko integrovaného obvodu je pripojena k
potencialu GND. Pracovni teplota obvodu nesmi pfesahnout 70°C.

Schéma modulu je na dalsi stran¢.
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2.3. Vnitini zapojeni obvodu L298

Schema modulu HBRDGL29801A

Obvod L298 obsahuje osm spinacich vykonovych bipolarnich tranzistord v jednom mustku, kdy
jsou vzdy Ctyti pouzity pro spindni jednoho mustku.
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2.4. Mechanicka konstrukce

Jedna se o standardni modul stavebnice MLAB se ¢tyfmi upevitovacimi Sroubky v rozich plo§ného
spoje. Na plosném spoji je dostatek mista k ptipevnéni chladice.

Do plosného spoje nelze provrtat diru a obvod piipevnit k plosnému spoji, doslo by ke zniceni
plosného spoje a vlivem zkratt i ke zniceni integrované¢ho obvodu!

3. Osazeni a oziveni

3.1. Osazeni a seznam soucastek

Modul je postaven na jednostranném plosném spoji, kdy jsou soucastky umistény na vrchni strané a
spoje na spodni. Pti osazovani doporucuji osadit nejdiive diody, poté hiebinky a diody a
integrovany obvod a wago svorkovnice aZ nakonec.
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Osazeni modulu HBRDGL29801 A

Cl,C2 100nF
C3,C4 100uF
R1,R2 1k
D1 - DS UF4007
D10, D11 1N4007
CONI1 - CON4 svorkovnice WAGO256
SV1-SVé6 standardni hiebinky

HBRDGL29801A.doc / 2013-02-24 / cizelu / http://www.mlab.cz 4/5



HBRDGL29801A ML A

3.2. Oziveni

Pokud jsou pouzity fungujici soucastky a spoje jsou spravne provedené bude H-mistek fungovat
napoprveé. Pro jistotu je vhodné pfi prvnim zapnuti pouzit regulovatelny zdroj a pti postupném
zvySovani napajeciho napéti zkontrolovat, zda je spotieba naprazdno v rozumnych mezich.

Poté staci ptipojit maly motorek a vyzkouset funk¢énost na zdklad€ pravdivostni tabulky.
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