Reseni 11. zadané tdlohy - Jakub Kékona

1. Obecny stavovy popis dvou paralelné spojenych systému ma nasledujici tvar:
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Dosadime do néj matice zadanych systému Sy a Ss. A stavovy popis prejde na tento tvar:

Sestavime matici pozorovatelnosti:
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Hodnost této matice je pouze 1. Celkovy systém proto neni iplné pozorovatelny.

Pro ovéreni tiditelnosti vyuzijeme matici fiditelnosti:
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Hodnost této matice je 1 a celkovy systém proto neni tplné fiditelny.

2. (a) Pro feseni sériového spojeni systému S; a Sy vyuzijeme obecny stavovy popis dvou
sériové zapojenych systému nasledujiciho tvaru:
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Pokud budeme uvazovat pouze vstup u; a vystup ys, tak dostaneme nasledujici
stavovy popis sériového spojeni systémii.
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Pozorovatelnost celkového systému:
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Hodnost matice pozorovatelnosti je 1 a celkovy systém proto neni uplné pozorova-
telny.

Oveérime tiditelnost systému
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Hodnost matice tiditelnosti je 2 a systém je uplné tiditelny
Celkovy prenos systému ze vstupu u; na vystup s je
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sériové zapojeni systému v opacném poradi
Opét dosadime do obecného stavového popisu sériové zapojeného systému a dosta-
neme nasledujici tvar:
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Pozorovatelnost celkového systému:
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Hodnost matice pozorovatelnosti je 2 a celkovy systém proto je uiplné pozorovatelny.

Ovérime tiditelnost systému
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Hodnost matice tiditelnosti je 1 a systém proto neni tplné tiditelny.
Celkovy prenos sériového spojené systému je
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Kde Ml = (I - DIDQ)_17 M2 = (I — D2D1>_1
Pokud pak uvazujeme pouze vstup r; a vystup y;, dostaneme vysledny stavovy popis
sériové zapojeného systému.
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Stabilitu systému urc¢ime z vlastnich ¢isel matice A.
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Systém ma dva nulové pdly, které zpusobuji jeho vnitini nestabilitu.
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Hodnost matice pozorovatelnosti je 1 a celkovy systém proto neni pozorovatelny.

Ovérime fiditelnost systému

c=[B AB}:“S} (25)

Hodnost matice je pouze 1 a systém proto neni fiditelny.

Ptenos systému ze vstupu r; na vystup y; je
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